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3.5.3 Déterminant et parallélépipède . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 90

4 Espaces vectoriels 91
4.1 Espaces vectoriels, sous-espaces vectoriels . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 91
4.1.1 Espaces vectoriels et propriétés . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 91
4.1.2 Sous-espaces vectoriels . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 97
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5.2.1 Détermination des vecteurs propres . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 153

5.3 Diagonalisation . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 155
5.3.1 Matrices semblables . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 155
5.3.2 Matrices diagonalisables . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 156
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